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Modélisation sur logiciel CBS Pro — ROBOT BAT

Présentation du logiciel CBS Pro
Le logiciel CBS Pro est destiné a la modélisation de la structure et a I'estimation des
colits. La saisie des paramétres est réalisée d'une maniere simple et rapide et se fait a
I'aide d’une interface 2D et 3D.

Les fonctionnalités de CBS Pro :

v

v
v
v

Calcul de la descente de charges, c'est-a-dire du cheminement des forces du

haut de la structure vers ses fondations,
Calcul de la Résistance Des Matériaux (NTM),

Le pré dimensionnement de tous les éléments (poteaux, poutres, fondations),

Le calcul des charges sismique de maniere automatique.

Présentation de l'interface de CBS Pro
1 : Barre de titre classique des programmes Windows
2 : Barre de menu

Contient toutes les commandes pour la manipulation du logiciel.
3 : Barre d’outils

La barre d’outils constitue une alternative a I'utilisation des menus, les boutons sont
plus faciles a mémoriser et permettent de gagner du temps pendant I'utilisation du
logiciel.

4 : Zone d’affichage des fenétres
Dans cette zone sont présentées les fenétres de modélisation et de paramétrage.
5. Barre d'état

La barre d'état donne des informations générales sur le niveau, sur la sélection
(nom, section, longueur, etc.) et sur les coordonnées du curseur.
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Il. Paramétrage du

Modélisation sur logiciel CBS Pro — ROBOT BAT

logiciel

1. Préférences : Menu Outils > Préférences ...

Préférences |E| Préférences @
Langue | Lnités ICouIeurs I Paramétres | Languel Urités |Cou|eurs I Pammé‘iresl
Densité [T/m3 [®] 0.12FH [le
Langee- ) fies o owH m-
Unité de force [T -|| 012 e
Nomes Momert lT"m ‘E” 012 [De
Béton amé [BAEL 91 mod. 99 v] Déplacement [mm v“ 0123 [Me
Section d'acier }:mZ ‘[” 012 e
Dimensionnement des semelles [DTU 1312 '] Dizmétre des bames d'ammature [mm v“ D1 [De
[ Unités impériales Devise
Définir par défaut [ Définiir par défaut Symbols de Ia devise: EUR
OK | [ Aonder | [ fide oK | [ Ander | [ Ade |
Préférences @ Préférences @
| Langue I Unités ‘ Couleurs | F‘ammé{resl | Langue I Unités I Couleurs | Paramétres
Objets | Charges
- Mod&le géométrique
=184~=0878n0& =
Mod&le géométrique et charges
Vue 30 ENEESESNESESEEEDm
Vue 20 EEEEEEEN mE [] calous
Selection
Mise en surbrilance Présentation de I'étage sur la wue architecturale
Hach \ —— —
achiecturale 20) == Rz
=
Tratement paraliéle
7] Définir par défaut l Restaurer ]
[ ok [ Amuer | [ s | oK | [ Ander | [ Ade
2. Options par défaut :
Options par défaut @
Poutre e Semelle filarte
ici B 7
F1 e— 72 [ Coefficient Kz 815773

Coché : articulation
Décoché : encastrement

020 m

| v N

| Prendre en compte |'excentrement dans les calculs {compléte
MEF)

Poteau

[¥] Ajouter semelles isolées sous poteaux non appuyss

| Prendre en compte |'excentrement dans les calculs {compléte
MEF)

Paroi
HAjouter semelles filantes sous parois non appuyées

EEr=I—

Paramétres réglementaires

Semelle isolée
(7 Rotule
[] Coefficient Kz

@ Encastrement

[¥] Centrer en cas d'excentrement sur e poteau

Wl Réduction de |a flexion de la semelle - participation des
longrines

En

2
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Centrer en cas d'excentrement sur le poteau ou vaile

Dalle avec une direction portante

Dalle
@

"ol Tolérances de linclingison — 3p op {Deg)

L4 " des bords appuyes

Coefficient réducteur pour les bords 0
\ partiellement appuyes

Errm—

Paramétres réglementaires

Radier de fondation
Coefficient Kz 4078.86 T/m3
Paramétres réglementaires [E
Fenétre
M Coordorinée z 0,90 m
-
[] Définir par défaut
[ ok || Amnuer | [ Ade

.COMm




Modélisation sur logiciel CBS Pro — ROBOT BAT

Ill. Saisie de la structure :
1. Saisie de la grille : Edition - Grilles/Axes ...

& crilles (][ =]
[ Ajouter X Supprimer Copier 4 Vers le haut

2-VIC] Grilles cantésisnnes Andle initial -
gle initial : 0,00 (Deg) spe s ..
VB GCAR H Définir la position du
{120 Griles cylindriques Position dans le systéme de coordonnées

Choisir grille cartésienne |—

..... T Axes || repere de lagrille:
ae X 0,00 ae Y : 0,00 o AxeX: 0[00
Repartition dans la direction X o AxeY: 0,00

Pas [m] | Hombre
1 4,00 1

Pas [m] | Nombre

N o Suivant X : de gauche

2 2,50 1
3 \ Entrer la distance entre
Répartition dans |a direction Y les axes de la grille :

1 5,00 1 Y H

e : a droite

3 — o SuivantY :debasen
haut

[ Dessiner seulemert les noeuds

’ Appliquer ][ Fermer ] [ Aide

2. Saisie des poteaux : Objets - Poteau
Démarche
» Choisir I'option Objets / Poteau ou cliquer sur le bouton I ~ de la barre
d’outils.
> Choisir une section et un matériau dans les deux listes déroulantes de la barre

doutils. [s2s e +J13 31| 8% B

» Cliquer sur un point d'intersection des axes de construction ou un nceud de la
grille.

3. Saisie des voiles : Objets - Paroi

Démarche
> Choisir 'option Objets / Paroi ou cliquer sur le bouton |3 de la barre
d’outils.
» Choisir une section et un matériau dans les deux listes déroulantes de la barre
doutils. [gpo  <[es <3 3| 3 &

» Cliquer sur deux points d'intersections des axes de construction ou deux nceuds
de la grille.
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Modélisation sur logiciel CBS Pro — ROBOT BAT

4. Saisie des poutres : Objets > Poutre

Démarche
» Choisir I'option Objets / Poutre ou cliquer sur le bouton = ™ de la barre
d’outils.
> Choisir une section et un matériau dans les deux listes déroulantes de la barre
d’outils.

|R2040  ~|B25 |81 [E]] 38 &

> Cliquer sur deux points d’intersections des axes de construction ou deux nceuds
de la grille.

5. Saisie des dalles : Objets = Dalle

CBS Pro ne permet pas de définir directement les planchers corps creux (a poutrelles),
vous devez ajouter donc pour chaque type de plancher avec lequel vous allez travailler
I'épaisseur de la dalle équivalente en béton armé.

L'épaisseur de la dalle équivalente en béton armé « e » est donnée par la formule
suivante :

_ poids propre de la dalle corps creux

poids volumique du béton

v" Poids volumique du béton : 2500 Kg/m?
v" Poids propre des dalles corps creux en Kg/m?

épaisseurs en cm entre;z:::ncreux

10+4 —

12+ 4 240
15+4 260
l6+0 225
16+ 4 265
20+ 0 255
20+ 4 300
20+ 35 325
22 + 4 -

25+4 390
25+ 5 415
3045 500
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Modélisation sur logiciel CBS Pro — ROBOT BAT

Démarche
» Choisir I'option Objets / Da
d’outils.
>

lle ou cliquer sur le bouton {£F de la barre

Choisir une section et un matériau dans les deux listes déroulantes de la barre

d’outils.

EFWE ~|B25

|3 B 3L B

Cliquer sur les points du contour de la dalle (Le dernier point du contour doit

étre le méme que le premier point choisi) ou bien choisir I'option Objets /

addition spéciale et cliquer

a l'intérieur d’un contour fermer de poutres.

> Définir le sens de portée de la dalle :

O

O
O
O

Sélectionner la dalle

Choisir I'option Edition / Propriétés

Choisir I'onglet options de calcul

Définir le sens de portée a I'aide d’une polyligne

-

[Z) Propriétés des objets - Dalle DO_L A | ==
| Caracténstigues I Résultats | Options de calcul | Emplacernentl
Sens de pogée Direction principale du femaillage
<] (TR B BRE =T

Paramétres de 'étage : Coefficient de

[Standard - ] -ITE £ (22 réduction

Paramétres réglementaires :

[Standard v]g

4 1 - F

6. Définition des caractéristiques de I'étage : Etage > Paramétres...

-

Parametres de I'étage .
Nom Entrer le nom de I'étage
" Auto || (exemple : RDC, 3°™
i@ RDC| «— étage, terrasse)
fi= 3.00 {m)
Dimensionnement des éléments BA —| Définir la hauteur de
I’étage
[Standard v] [:]
[] Définir par défaut
[ ok || Awnuer || Ade

(
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Modélisation sur logiciel CBS Pro — ROBOT BAT

IV. Définition des charges
1. Application de la charge surfacique sur les dalles :

W= L m AL 8 &[]

Démarche

>

>

>

Cliquer sur le bouton £, | pour activer I'application de charge sur les objets
Cliquer sur le bouton 1 pour appliquer une charge surfacique

Choisir la nature de charge (permanente, exploitation) et entrer la valeur de la

charge surfacique. |p25_ | (Vm2) | [pemmanerte -

Cliguer sur une dalle pour lui affecter la charge.

2. Application de la charge linéaire sur les poutres de rive :

Pour prendre en compte les cloisons extérieures dans le calcul on doit les remplacer par
une charge linéaire qu’on va appliquer sur les poutres de rive.

Le tableau suivant donne la charge surfacique en Kg/m? des différents types de briques,
pour avoir la charge linéiare on doit multiplier ces charges surfaciques par la hauteur de

I'étage.
Brigues pleines 5,50 cm 105
10,50 cm 200
21,50 cm 405
33 cm 630
Brigues perforées 5,50 cm 70
10,50 cm 140
21,50 cm 295
33 cm 450
Démarche
> Cliquer sur le bouton %, | pour activer |'application de charge sur les objets
» Cliquer sur le bouton [Tl pour appliquer une charge surfacique
» Choisir la nature de charge permanente et entrer la valeur de la charge
inéaire. 57 | ) | fpomamene <]
» Cliquer sur une poutre de rive pour lui affecter la charge.

( a.
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Modélisation sur logiciel CBS Pro — ROBOT BAT

V. Copie des étages : Etage - Copier

VI.

Copier I'étage courant @

De: 1 a: 3
[ Copier seulement les objets sélectionnés

[| Copier seulement les objets visibles

| ok || Aonder || Aide

Vérification de la structure : Outils > Rapports

La touche F7, vous permet d’accéder a la fenétre "Rapports", qui nous servira pour réaliser
une vérification de la structure, afin de pouvoir corriger les éventuels problemes de
modélisation (superposition d’éléments, position de noeud, etc.) avant le passage a la
phase calcul.

Rapports =]

@ S Démamer ] [ Critéres ] [ Comection du modéle ] [ Aide:
Etat : Veérfication actuslls
Nombre d'emeurs : 0/0
MNombre d'avertissements 373
[ Exécuter automatiquement en cas d'une vérification non actuelle

[ Vérifier uniquemert I'élément demiérement modffié

E @ @ [ Afficher pour les élémerts visibles
Type © Type demeur T Elémert Tt

JJ Avertissement Superposition des éléments POUD_2/POUD_3

.j_-, Avertissement Position des noeuds POUD_1/POUD_2

JJ Awvertissement Posttion des noeuds POUD_2/POUD_3

Pour résoudre les problemes détectés, il suffit de cliquer sur I'erreur dans la liste et le
logiciel sélectionne automatiquement les objets ou il y a cette erreur.

( &
www.GenieCiVilPDF.com



Modélisation sur logiciel CBS Pro — ROBOT BAT

VII. Calcul de la structure
1. Méthodes de calcul : Calculs - Options de calcul
v Méthode simplifiée des surfaces d'influence (calcul statique)
v Méthode simplifiée éléments finis (calcul statique)
v' Méthode compléete éléments finis (calcul dynamique)

On choisit la premiére méthode :

Options de calcul 2

Caleuls | Dimensionnement des éléments BA I Sal |

Forces horizontales
Type de structure

Drecton X
ﬁ‘;’?ﬁ Drecton Y

Tolérance d'équilibre des réactions (%) 1
Génération des pondérations
[] Conditions d'appui par défaut

.

Méthode de répartition par suface dirfluence

[] Enregistrer la structure avant de calculer
Toujours afficher cette fenétre avant les calculs
[ Définir par défaut
[] Démamer vérfication (F7)
|mport Export [ QK ] l Annuler ] l Aide ]

2. Définition des parametres du sol : Calculs = Options de calcul - Sol

-

Options de calcul

g

| Calculs | Dimensionnement des &léments EA| Sol |

Contrainte
) calculée Poids volumique 18 (T/m3)
© de rupture Pegle de frottement 20 (Deg)
) inteme
0.6 (MPa)
Cohésion 0 (MPa)

La contrainte de rupture est égale a trois fois la contrainte a I'ELS donnée par le laboratoire.

Orupture = 3 0gLs

[ .
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Modélisation sur logiciel CBS Pro — ROBOT BAT

3. Parametres de dimensionnement des éléments BA : Calculs - Options de calcul

Dans 'onglet « Dimensionnement des éléments BA », choisir I’option Estimatif et
cliquer sur « Parametres généraux »

Paramétres généraux @
-] Récapitulatif Dimensions (m)
—% Poutres Changer dimensions tous les  0.05
ik = Critére d'optimisation
R - I -
3 Acier damature [ b fizes hmin = 0,25 hmax= 120
= | Poteaux [¥] b fixs bmin=|0,15 bmax = |00
-k = Critére d'optimisation —
i Acier damature b= 050
T & RSEmel!e.s Isol,ees_ o Quantitatif d'acier
ez Critére d’optimisation . Minimal Optimal Maximal
.3 Acier d'amature @ (%) irimal ptimal zdmal
—@ Semelles filantes ) t/m3) 0,50 1.00 3.00
:: Critére d'optimisation Amature additionnelle % *d'amatures principales
[ Agier d'amature
+\m Parois Groupement
+f} Da”'?s Suivant la géométrie
= Q Radiers [ Suivant I'tage
[ Uriformiser la hauteur des travées
Uniformizer la largeur des travées
0K | [ Annuer
» Poutres :

o h libre (non fixé = décoché) avec les limites proposées par défaut
o décocher l'option « uniformiser la hauteur des travées »
o les options restantes sont celles proposées par défaut

» Poteaux :
o h libres (non fixés = décochées) avec les limites proposées par défaut
o les options restantes sont celles proposées par défaut

> Semelles isolées :
o A et B libres (non fixés = décoché)
o les options restantes sont celles proposées par défaut
o Options de calcul : choisir la méthode de bielles

> Semelles filantes :
o B libre (non fixé = décoché)
o les options restantes sont celles proposées par défaut
o Options de calcul : choisir la méthode de bielles

( .
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Modélisation sur logiciel CBS Pro — ROBOT BAT

4. Calcul de la structure :

>

Y VYV VYV

Cliquer sur I'option Calculs = Calculs de la structure entiere
Choisir la premiere méthode (calcul statique)
Lancer le calcul en cliquant sur « calculer »
Cliquer ensuite sur I'option Calculs = Dimensionnement des éléments BA
Choisir « estimatif »
Sélectionner seulement les éléments suivants :
o Poutres
o Poteaux
o Semelles isolées
o Semelles filantes
Lancer le calcul en cliquant sur « calculer »

d

Dimensionnement des éléments BA

Dimensionnement des élémerts BA |Snl |

(@ Estimatif [
Théorique
() Réel (Autodesk Robot Structural Analysis)

Paramétres généraux ]

[ Prendre en compte la sélection Calculs de I'Btage courant
Types dobjets
Paoutres

Reconnaissance automatique des sections en T

Poteais

Semelles isolées
Semelles filantes

[ Parois

[ Dalles

[7] Radiers de fondation

[] Enregistrer la structure avant de calculer
Toujours afficher cette fenétre avant les calculs
[] Dé&finir par défaut

[ Import ][ Export ] [ Calculer l[ Annuler ] [ Aide

[ .
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Modélisation sur logiciel CBS Pro — ROBOT BAT

5. Note de Calcul :
» Cliguer sur I'option Fichier > Composition de I'impression...

Composition de |'impression @

E-dt

e
VI3 Matériain

V] Sections

V3 Objets

V|23 Charges

[FIE] Statique - résultats simplfiés pour I'étage
L[] Statique - résultats détailés pour 'étage

[ Critére de sélection ] [ Fitrage des résultats ]

[ Tout ] [ Rien ] Supprimer

> Cliquer sur le bouton [& pour enregistrer la note de calcul sous format .rtf

6. Export de la structure vers ROBOT BAT

> Choisir I'option Outils / Exporter vers ROBOT ou cliquer sur le bouton ®

-

Exportation vers 'ROBOT @

[ Prendre en compte |a sélection

[ .
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Partie |l

Logiciel ROBOT BAT

( .
www.GenieCiVilPDF.com



Modélisation sur logiciel CBS Pro — ROBOT BAT

I. Présentation du logiciel ROBOT BAT

Dans cette partie, aprés I'export de la structure de CBS Pro vers ROBOT, nous allons effectuer le calcul
dynamique de la structure et le calcul de ferraillage des éléments BA.

Présentation de l'interface de ROBOT BAT

e s i — R CR T P
IPHAGYR@GX 28NN EF @R824l 4 H F e
P -2 - & L2 Zommenre - 2 L2 Y

T sEomeme | e 1

Wam Ve [Uni] -

W AY PEE awBHBET) />F o H%

&

g
AL JkdF ] | T3 )70 )= . u el

=
YT =) & S MEF actus AL e PanowibA 1 a2 et 0 =w 1 (1 g

¢ la barre de titre sur laquelle les informations de base concernant I’affaire actuelle sont affichées
(nom du projet, informations sur I'état des calculs de la structure : résultats actuels, non actuels,
calculs en cours)

¢ les menus déroulants, les barres d’outils (y compris la barre d’outils affichée a droite de I'écran,
qui regroupe les icones le plus souvent utilisés) et la liste de sélection des bureaux prédéfinis du
logiciel Robot

¢ |a liste de sélection de nceuds, barres, cas de charges et modes propres,

¢ la boite de dialogue Gestionnaire d’objets disponible a gauche de I'écran (cette boite de
dialogue peut étre fermée pour augmenter la zone graphique du logiciel servant a définir la
structure)

¢ la zone graphique (fenétre de I'éditeur graphique) qui sert a modéliser et visualiser la structure,
¢ la barre d’outils disponible au-dessous de la zone graphique ; elle contient les icOnes permettant
d’afficher sur I'écran : les numéros de noeuds/barres, les symboles des appuis, les croquis des
profilés, les symboles et les valeurs des charges et des déformations de la structure pour le cas
de charge donné

¢ la zone d’état se trouvant dans la partie inférieure de la fenétre du logiciel Robot affiche les
informations suivantes : noms des fenétres d’édition ouvertes (ou les visionneuses), coordonnées
de la position du pointeur, unités utilisées et un groupe d’icones sur lequel vous pouvez cliquer
pour ouvrir les boites de dialogue de gestion les plus importantes ou consulter les informations a
propos des ressources disponibles (Affichage des attributs, Mode d’accrochage ...)

( a
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Modélisation sur logiciel CBS Pro — ROBOT BAT

Il. Réglage de la structure exportée

1. Appuis
» Sélectionner les appuis de la structure aux pieds des poteaux
> Cliquer sur I'icone appuis & (a droite de I'écran)
» Choisir « Encastrement »
» Appuyer sur « appliquer »

"]
Modaux | Lingaires | surfadgues
Kamm s

4+ Appui simple 7 Rotule
7 CBSPro
% CBSPro_1

_ CBSPro_RZ

Sélection actuelle

Appliquer Fermer ] ’ Aide

2. Sens de portée des dalles
> Cliquer sur I'option Affichage / attributs
» Choisir « Panneaux/EF » et cocher « direction de répartition de la charge »
» Cliquer sur I'icone panneaux == et cliquer sur les « ... » dans modéle

:
e | e

Numéro: an
Type de contour

@ panneau () trou

Mode de création
(@) point inteme
2651:22552687  m)

[ Seulement la sélection actuelle
() liste d'objets

() liste d'éléments surfaciques (EF)

Caractérnistiques

Fermaillage: Plancher BA | L)

Matériau: BETON

Covar =

[ Ajouter J’ Fermer ][ Aide ]

» Choisir I'option « simplifié »

> Créer les deux modéles de transfert des charges :
o Dans une direction
o Dans deux directions

[ .
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Modélisation sur logiciel CBS Pro — ROBOT BAT

Maodeéle de calcul du panneau EIEIQ
pa

Nam: dalle 1sens

Rigidité élastique

(7) pas d'éléments finis

(@ éléments finis de type

Cogque -

Lizison rigide des noeuds pour le plancher
@ pas de raidissage
() raidissage par diaphragme

Souple (raidissage en XY)

Transfert des charges

() analytique (Eéments finis)

@ simplifié (partition par sufaces dinflusnce)

[Dans une direction v]

Camaer ) (_femer ] [ e

» Sélectionner les dalles et choisir le modeéle crée dans la barre de gestionnaire d’objet
a gauche de I'écran.

| Nom Valeur Unité

Liste de pann... 361
= Général
Nom... D5 13
Elément de ... Panneau
Etage...
=[ Modéle
Type dema... Coons
Figement d... Ou
Reépartition ... | rendre en compte
1| Modéle de ... dalle une din |
=[ Géométrie
Définition d...
Surface 40,50 | [m2]
Type d'objet Contour
Segments 4
=[ Caractéristiques

Epaisselr.. 25+5(825) &
Matériau B25
Type de fer...
Reldcheme... | CBSPro_rel(bb...

| »

m

Panneaux |f
&P 7=

3. Paramétrage du logiciel
Outils - Préférences de la tache

4, \Vérification de la structure

Analyse - Vérifier structure

[ .
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[Il. Maillage EF de la structure

> sélectionner 'ensemble des panneaux de la structure
» Cliquer sur I'option Analyse / Maillage ou cliquer sur I'icone %

I Options de génération du maillage El @
2 RO 2% & BT

» Choisir « options de maillage » en cliqunat sur 'icone @
» Choisir la méthode de maillage et la taille de I'élément

Méthodes de mailage | Paramétres de la méthode

Méthodes de maillage admissibles
(@) Coons

() Delaunay

() Sélection automatique de la méthode de mailage

Génération du maillage
() Automatique () Utilisateur

(@) Taille de €lément
0,50 m)
Maillage &léments volumioues

Fin Gros
Maillage supplémentaire de la surface du solide

Options avancées

] [ Annuler ] [

. A 2 - .
> Cliquer sur l'icbne ﬁ pour générer le maillage
» Enfin, cliquer sur l'icone % pour figer le maillage

IV. Analyse dynamique
1. Conversion des cas de charge en masse
» Choisir I'option Analyse / types d’analyse / Masses

| Types d'analyse I Modéle de structure | Masses I Signe de la combinaison I Résultats - fil * | *

Paramétres de la conversion

Convertir les cas E] Dir. de la masse e ¥ z [
Dir. de la conversi | Ajouter la masse &
Choisir le cas de charge : .
o Poids propre : coefficient 1 [ ajouter | [ Modfier |
o Permanente : coefficient 1
. . .. Cas convertis Dir. - conversion Coefficent Dir. - masses Casn®
o Exploitation : coefficient &+ 1 z- 1,00 P Masse dynam...
. . - N d
W=0.2 cas habitation : : o o (oese unan

3 zZ- 0,20 XY Masse dynam. ..

Supprimer

[¥] Générer le modéle [ Calculs ] [ Fermer ] [ Aide

[ .
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2. Analyse modale

Choisir 'option Analyse / types d’analyse

Cliquer sur « Nouveau »

Choisir « modale » et cliquer sur OK

Entrer les parameétres telles que définit sur I'image suivante

YV V.V V

s B
K. Paramétres de I'analyse modale u

Cas: Modale
Paramétres

Nombre de modes: 10

Tolérance: 0.0001

Mombre ditérations: 40

Accelération: 9,80665
Matrice des masses

@ Cohérertes

() Concentrées avec rotations

() Concentrées sans rotations

Directions actives de la masse

[P #Y vz

Négliger la densité
Veérfication de Sturm

[ Paramétres avances > ]

[ ok | Amuer |[ ade |

> Lancer le calcul en cliquant sur Analyse / calculer

> Afficher les résultats de I'analyse modale en cliquant sur Résultats / Avancé / Modes
propres

> Vérifier les conditions du RPS 2011

3. Analyse sismique

Choisir 'option Analyse / types d’analyse

Cliguer sur « Nouveau »

Choisir « sismique RPS 2011» et cliquer sur OK

Entrer les parameétres sismiques telles que définit sur RPS 2011

K Paramétres de la norme R.P.S. 2011 ‘ ==

Cas: Sismique R.P.5, 2011

YV V VYV

[ cas auxiliaire

Classe de structure Site
DI ©n @m 51 @52 ©53 )54 ©)s5

A r—

[ Cisailement de base ]

K 1.4
Direction [ Définir l'excentrement ]
(@ Horizontal I[ Définition de la direction l
) Vertical [ Filtres |
] Mode résiduel
[ oK J [ Annuler l [ Aide l

[ 1.
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Modélisation sur logiciel CBS Pro — ROBOT BAT

» Cliquer sur « Définition de la direction »
> Entrer X=1, Y=1, Z=0 et cliquer sur OK

Drecten —
Y- 0. 7071(
it 0 0 Aide

[ Utiliger valeurs nomalisées

Décomposer suivant directions
Active

Création des combinaisons
Combinaison quadratique Combinaison Newmark

[ Active

Lo |03 A o3
R= 1
Fu 1 [ Groupe 1
Bz 1 [ Groupe 2
Signée [l Groupe 3
Combinaizan: cac T 20 [s]

» Lancer le calcul en cliquant sur Analyse / calculer
> Vérifier les conditions du RPS 2011

o Déplacement global

o Déplacement inter-étages

o Stabilité au renversement

V. Calcul de ferraillage
1. Combinaison d’actions
i. Statique
o Cliquer sur chargements / combinaisons manuelles

K. Définition/modification de la co.. | 3 ]

Muméro de combinaison: 20
Type de combinaison: ELU -

MNom de la combinaison:

COME1

[ Paramétres ]

| ok || Femer || Ade |

[ s
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Modélisation sur logiciel CBS Pro — ROBOT BAT

o Choisir type de combinaison : ELU, ELS et cliquer sur OK

¥ e I -

Combingison: (20 : COMB1 : ELU -]
Liste de cas: Liste des cas dans la combinaison:
Nature: | Tout h coefficient N* Nom de cas
N® MNom de cas
1 Poids propre
2z pemanente

3 dexploitation

o A

' 1 | *

Coefficient: auto
[ Définir coefficients ] < o I
[ Nouvelle ] [ Modifier ] [ Supprimer ] ’ Appliquer ] ’ Femmer ] [ Aide ]

o Choisir le cas de charge et entrer les coefficients correspondants
= ELU: 1,35 (Poids propre) + 1,35 (permanente) + 1,50 (d’exploitation)
= ELS :1,00 (Poids propre) + 1,00 (permanente) + 1,00 (d’exploitation)

ii. Sismique :
o Choisir type de combinaison ACC
o Cliquer sur « parametres » et puis OK

K Paramétres de la combinaison | 23 |
Type de combinaison sismique
@CQC () SRSS @ 25M @) 10%
Combinaison quadratique
[ ok || Femer || Ade |

o Choisir le cas de charge et entrer les coefficients correspondants
1,0 (Poids propre) + 1,0 (permanente) + { (d’exploitation) + 1,0 (Ex) + 0,3 (Ey)
1,0 (Poids propre) + 1,0 (permanente) +  (d’exploitation) + 1,0 (Ex) — 0,3 (Ey)
1,0 (Poids propre) + 1,0 (permanente) + U (d’exploitation) - 1,0 (Ex) + 0,3 (Ey)
1,0 (Poids propre) + 1,0 (permanente) +  (d’exploitation) - 1,0 (Ex) — 0,3 (Ey)

1,0 (Poids propre) + 1,0 (permanente) + { (d’exploitation) + 0.3 (Ex) + 1,0 (Ey)
1,0 (Poids propre) + 1,0 (permanente) +  (d’exploitation) + 0.3 (Ex) - 1,0 (Ey)
1,0 (Poids propre) + 1,0 (permanente) +  (d’exploitation) - 0.3 (Ex) + 1,0 (Ey)
1,0 (Poids propre) + 1,0 (permanente) + { (d’exploitation) - 0.3 (Ex) - 1,0 (Ey)
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2. Calcul de la structure
Analyse -> Calculer

3. Calcul de ferraillage des éléments BA

Sélectionner I'élément ou les éléments BA : poutre, poteau, semelle, voile
Choisir 'option dimensionnement / ferraillage réel éléments BA

Entrer les parametres de ferraillage

Lancer le calcul

YV VYV
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